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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机概论与飞行法规 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师
尤垂桔、张标汉、方

来煅

修读方式 必修 选修 学 分 1

开课学期
第一

学期
总学时 16 其中实践学时 8

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程是无人机相关专业的基础课程，旨在培养学生对无人机飞行安全和法律法规

的理解，增强飞行安全意识。通过本课程的学习，学生能够掌握无人机飞行的基本

规范，明确飞行活动中的法律责任和安全要求，为后续专业课程学习和实际飞行操

作奠定坚实基础。



4

C

课程目标

学生应了解无人机飞行安全基础知识、飞行管理机构、法律法规、航空气象与飞行

环境等内容。具体目标如下：

1. 掌握无人机飞行安全的基本概念和操作规范。

2. 熟悉国内外无人机飞行管理机构及其职能。

3. 理解并掌握无人机飞行相关的法律法规，包括注册、飞行许可、禁飞区域等。

4. 了解航空气象基本知识及其对飞行的影响。

5. 掌握空中交通规则，包括飞行高度、飞行路线、避让原则等。

6. 培养学生的飞行安全意识和法律意识，确保合法合规飞行。

D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.无人机飞行安全基础

知识、飞行管理机构

1. 掌握无人机飞行安

全的基本概念和操作规

范。

2. 熟悉国内外无人机

飞行管理机构及其职

能。

课程目标1、2

2.法律法规、航空气象

与飞行环境

1.理解并掌握无人机飞

行相关的法律法规，包

括注册、飞行许可、禁

飞区域等。

2.了解航空气象基本知

识及其对飞行的影响。

3.掌握空中交通规则，

包括飞行高度、飞行路

线、避让原则等。

4.培养学生的飞行安全

意识和法律意识，确保

合法合规飞行。

课程目标3、4、5、6

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机飞行安全基础知识 3 3
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第二章：飞行安全管理机构 3 3

第三章：飞行相关法律法规 2 2

第四章：航空气象与飞行环境 4 4

第五章：空中交通规则 4 4

合 计 8 8 16

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1
1.1 无人机的定

义与分类

课程目标1、

2

理论讲解

2
1.2 飞行安全的

基本概念

课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

3
1.3 飞行安全操

作规范

课程目标1、

2

理论讲解

4
2.1 国内飞行管

理机构

课程目标1、

2

理论讲解

5
2.2 国际飞行管

理机构

课程目标1、

2

理论讲解

6
3.1 无人机注册

与管理

课程目标3、

4、5、6

理论讲解

7
3.2 飞行许可与

资质

课程目标3、

4、5、6

理论讲解

8
3.3 禁飞区域与

限制

课程目标3、

4、5、6

守法 法律意识 理论讲解与实践操

作

9 3.4 法律责任与 课程目标3、 理论讲解
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违规处罚 4、5、6

10
4.1 航空气象基

础

课程目标3、

4、5、6

理论讲解

11
4.2 飞行环境评

估

课程目标3、

4、5、6

理论讲解

12
4.3 飞行安全气

象案例分析

课程目标3、

4、5、6

飞行安全 安全意识 案例分析

13
5.1 空中交通规

则概述

课程目标3、

4、5、6

理论讲解

14
5.2 飞行高度与

飞行路线

课程目标3、

4、5、6

理论讲解与实践操

作

15
5.3 飞行避让原

则

课程目标3、

4、5、6

理论讲解与实践操

作

16
5.4 无人机与有

人机的协同飞行

课程目标3、

4、5、6

理论讲解与实践操

作

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况、小组讨论表现 课程目标1-6

实践操作考核（30%）

通过模拟飞行或实际飞

行操作，考核学生的飞

行安全操作能力。

课程目标1-6

期末考试（40%）

闭卷考试，重点考察学

生对飞行法规和安全知

识的掌握程度。

课程目标1-6

I

建议教材

及学习资料

1. 教材：

- 《无人机飞行安全与法律法规》（自编教材或指定教材）

2. 参考书目：

- 《民用无人机驾驶员管理规定》（中国民用航空局）

- 《无人机飞行手册》（相关出版社）

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区
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K

注意事项

备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试

审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机结构与系统 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师
徐涛、张山清、余志

嵩

修读方式 必修 选修 学 分 2.5

开课学期
第一

学期
总学时 40 其中实践学时 16

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

后续课程：无人机航拍技术

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程是无人机相关专业的核心课程，旨在全面介绍无人机的结构组成、飞行原理

及相关系统。通过理论讲解与实践操作相结合，使学生掌握无人机的结构、飞行原

理及各系统的功能，为后续的专业学习和实际应用打下坚实基础。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握无人机的基本结构组成，包括机身系统、动力系统、飞控系统、导航系统、

机载设备等。

2. 理解无人机的飞行原理，包括空气动力学基础、升力与阻力的产生、飞行性能

等。掌握航模的基本设计原理和制作方法，能够独立完成航模的制作。

3. 熟悉无人机动力系统的分类与工作原理，包括电动与油动系统的组成。

4. 了解无人机航电系统、传感器系统及导航系统的作用与工作原理。熟悉航模飞

行的基本操作技巧，包括起飞、飞行姿态控制、转弯、降落等。

5. 通过实践操作，掌握无人机系统的组装与调试技术。掌握飞行测试的基本方法，

能够对航模的飞行性能进行测试与数据分析。
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D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.无人机结构、无人机

的飞行原理

1. 掌握无人机的基本

结构组成，包括机身系

统、动力系统、飞控系

统、导航系统、机载设

备等。

2. 理解无人机的飞行

原理，包括空气动力学

基础、升力与阻力的产

生、飞行性能等。

课程目标1、2

2.无人机动力系统、无

人机系统的组装与调试

技术

3. 熟悉无人机动力系

统的分类与工作原理，

包括电动与油动系统的

组成。

4. 了解无人机航电系

统、传感器系统及导航

系统的作用与工作原

理。

5. 通过实践操作，掌握

无人机系统的组装与调

试技术。

课程目标3、4、5

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机结构与飞行原理和航模设计基础
3 3

第二章：无人机动力系统和航模制作工艺
3 3

第三章：无人机航电系统和飞行操作技巧
6 6

第四章：无人机其他系统和飞行测试与数据分析
6 6

第五章：无人机组装与调试
6 6

第六章：综合实践项目
16 16

合 计 24 16 40
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F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1

1.1无人机概述、

航模的分类与特

点

课程目标1、

2

理论讲解

2
1.2飞行原理、航

模设计原理

课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

3
1.3设计工具与软

件

课程目标1、

2

理论讲解

4
2.1动力系统概

述、材料与工具

课程目标1、

2

工匠精神 增强责任感 理论讲解

5
2.2电动动力系

统、制作流程

课程目标1、

2

理论讲解

6
2.3油动动力系

统、制作质量控制

课程目标1、

2

理论讲解

7
3.1航电系统概

述、飞行前准备

课程目标1、

2

理论讲解

8
3.2传感器系统、

飞行操作基础

课程目标1、

2

理论讲解

9
3.3导航系统、高

级飞行技巧

课程目标3、

4、5

飞行安全 提高飞行安全 理论讲解、实践操作

10
4.1机载设备、飞

行测试方法

课程目标3、

4、5

理论讲解

11
4.2图传系统、数

据采集与分析

课程目标3、

4、5

理论讲解
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12

4.3地面控制系

统、测试结果的应

用

课程目标3、

4、5

理论讲解

13
5.1组装技术 课程目标3、

4、5

案例分析

14
5.2调试技术 课程目标3、

4、5

理论讲解

15
5.3 项目考核 课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解、实践操作

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况、实践操作表现。 课程目标1-5

实践操作考核（30%）

通过组装与调试项目，

考核学生的实际操作能

力。

课程目标3、4、5

期末考试（40%）

闭卷考试，重点考察学

生对无人机结构与系统

的掌握程度。

课程目标1-5

I

建议教材

及学习资料

教材与参考书目：

1. 教材：

- 《无人机结构与系统》《航模制作与飞行教程》。

2. 参考书目：

- 《无人机飞行原理》。《航模设计与制作》。

- 《无人机动力与新能源技术》。《航模飞行技巧与操作》。

- 《航空气象学》（相关出版社）

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项
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备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试

审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年2月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年2月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年2月26日



13

三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 电子产品制作与检修 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师 林智翔

修读方式 必修 选修 学 分 1

开课学期
第一

学期
总学时 16 其中实践学时 8

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

后续课程：无人机系统维修与维护管理

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程是电子信息类及相关专业的核心实践课程，旨在培养学生掌握电子产品的制

作、调试与检修能力。通过理论学习与实践操作相结合，使学生能够独立完成电子

产品的组装、调试及故障排除，为后续的专业学习和实际工作打下坚实基础。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握常用电子元件的识别、检测方法及特性。

2. 熟悉电子产品组装的基本工艺和流程，能够独立完成电子产品的组装。

3. 掌握电子产品的调试方法，能够对电子产品进行功能测试和性能优化。

4. 熟练掌握故障检测与维修方法，能够快速定位并排除电子产品常见故障。

5. 培养学生严谨细致的工作态度和团队协作能力。
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D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.电子元件监测

1. 掌握常用电子元件

的识别、检测方法及特

性。

2. 熟悉电子产品组装

的基本工艺和流程，能

够独立完成电子产品的

组装。

课程目标1、2

2.故障检测与维修方法

3. 掌握电子产品的调

试方法，能够对电子产

品进行功能测试和性能

优化。

4. 熟练掌握故障检测

与维修方法，能够快速

定位并排除电子产品常

见故障。

5. 培养学生严谨细致

的工作态度和团队协作

能力。

课程目标3、4、5

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：电子元件识别与检测 2 2

第二章：电子产品组装工艺 2 2

第三章：电子产品调试方法 2 2

第四章：故障检测与维修方法 2 2

第五章：综合实践项目 8 8

合 计 8 8 16

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标
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1
1.1常用电子元件

概述

课程目标1、

2

理论讲解

2
1.2 电子元件的

识别方法

课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

3
1.3 电子元件的

检测方法

课程目标1、

2

工匠精神 增强责任感 理论讲解

4
2.1焊接技术 课程目标3、

4、5

理论讲解

5

2.2印制电路板

（PCB）的识别与

安装

课程目标1、

2

理论讲解

6
2.3电子产品组装

流程

课程目标1、

2

理论讲解

7
3.1调试前的准备

工作

课程目标3、

4、5

理论讲解

8
3.2调试步骤与方

法

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

9
3.3调试中的问题

处理

课程目标1、

2

理论讲解

10
4.1故障检测的基

本方法

课程目标3、

4、5

理论讲解

11
4.2 常见故障类

型与维修方法

课程目标3、

4、5

理论讲解

12
4.3 维修工具与

设备的使用

课程目标3、

4、5

案例分析

13
4.4维修案例分析 课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解

14
5.1项目介绍 课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作
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15
5.2项目实施 课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作

16
5.3项目考核 课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况、实践操作表现。 课程目标1-5

实践操作考核（30%）

通过综合实践项目的完

成情况进行评分，重点

考核学生的实际操作能

课程目标3、4、5

期末考试（40%）

闭卷考试，重点考察学

生对电子元件检测、组

装工艺、故障排除方法

的掌握程度。

课程目标1-5

I

建议教材

及学习资料

1. 教材：

- 《电子产品制作与检修》（自编教材或指定教材）。

2. 参考书目：

- 《电子元件识别与检测技术》。

- 《电子设备维修技术》。

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项

备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试
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审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机操控应用技术 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师
白泰华、田民格、张

东阳

修读方式 必修 选修 学 分 3

开课学期
第一

学期
总学时 48 其中实践学时 16

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

后修课程：无人机操控应用技术（实践课）

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程旨在介绍无人机任务载荷的类型、系统集成与应用场景，培养学生掌握任务

载荷系统的集成、调试及应用能力，为无人机在各行业的应用提供技术支持。无人

机及相关专业的核心理论实践课程，旨在培养学生掌握无人机操控技术及知识能

力。通过理论讲解与飞行实践相结合，使学生能够熟悉无人机飞行任务。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握无人机的基本组成、飞行原理及飞控系统的工作机制。了解无人机任务载

荷的分类及其在不同领域的应用场景。

2. 熟悉无人机的飞行操作技巧。

3. 掌握任务载荷系统的集成与调试方法。

4. 通过实际案例分析，理解任务载荷在农业、物流、应急救援、基础设施巡检等

领域的应用。

5. 培养学生对任务载荷系统的优化与管理能力。
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D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.无人机的飞行操作技

巧

1. 掌握无人机的基本

组成、飞行原理及飞控

系统的工作机制。了解

无人机任务载荷的分

类及其在不同领域的

应用场景。

2. 熟悉无人机的飞行

操作技巧。

课程目标1、2

2.无人机飞行

3. 掌握任务载荷系统

的集成与调试方法。

4. 通过实际案例分

析，理解任务载荷在农

业、物流、应急救援、

基础设施巡检等领域

的应用。

5. 培养学生对任务载

荷系统的优化与管理

能力。

课程目标3、4、5

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机飞行原理 8 8

第二章：飞控系统 8 8

第三章：任务载荷的分类与应用 8 8

第四章：载荷系统的集成与调试 8 8

第五章：应用案例分析、综合实践项目 16 16

合 计 32 16 48

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他
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G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1
1.1多旋翼无人机

飞行原理

课程目标1、

2

理论讲解

2
1.2 固定翼无人

机飞行原理

课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

3
1.3无人直升机飞

行原理

课程目标1、

2

工匠精神 增强责任感 理论讲解

4
2.1任务载荷的定

义与分类

课程目标1、

2

理论讲解

5
2.2应用领域 课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

6
3.1 载荷系统集

成

课程目标1、

2

工匠精神 增强责任感 理论讲解

7
3.2载荷系统调试 课程目标3、

4、5

理论讲解

8
3.3案例分析 课程目标3、

4、5

理论讲解

9
4.1农业领域、物

流与应急救援

课程目标3、

4、5

理论讲解

10
4.2低空经济中的

任务载荷应用

课程目标3、

4、5

创新 创新精神 理论讲解

11
4.3项目任务、项

目实施

课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作

12

4.4成果展示与评

价

课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作
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H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况及实践操作表

现。

课程目标1-5

实践操作考核（40%）
通过综合实践项目的完

成情况进行评分。
课程目标3、4、5

期末考试（30%）

闭卷考试，重点考察学

生对任务载荷技术的掌

握程度。

课程目标1-5

I

建议教材

及学习资料

教材与参考书目：

1. 教材：

- 《无人机载荷与行业应用》。

2. 参考书目：

- 《无人机任务载荷系统概述》。《无人机飞行原理与应用》。

- 《无人机载荷系统集成详解》。

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项

备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试
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审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机操控应用技术（实践课） 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师
翁振斌、吴文群、吴

齐琦

修读方式 必修 选修 学 分 2

开课学期
第二

学期
总学时 64 其中实践学时 64

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

先修修课程：无人机操控应用技术

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程是无人机及相关专业的核心实践课程，旨在培养学生掌握无人机操控技术及

应用能力。通过理论讲解与飞行实践相结合，使学生能够熟练操控无人机，完成飞

行任务，并具备一定的任务规划与应用能力。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握无人机的基本组成、飞行原理及飞控系统的工作机制。

2. 熟练掌握无人机的飞行操作技巧，包括起飞、飞行姿态控制、转弯、降落等。

3. 能够进行无人机的模拟飞行训练和实际飞行操作。

4. 了解无人机的任务设备及应用操控，掌握任务规划与航线规划方法。

5. 培养学生对飞行安全的意识和规范操作的能力。

D

课程目标与
毕业要求 毕业要求指标点 课程目标
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毕业要求的

对应关系

1.无人机的飞行操

作技巧

1. 掌握无人机的基本组成、

飞行原理及飞控系统的工作

机制。

2. 熟练掌握无人机的飞行操

作技巧，包括起飞、飞行姿态

控制、转弯、降落等。

课程目标1、2

2.无人机飞行

3. 能够进行无人机的模拟飞

行训练和实际飞行操作。

4. 了解无人机的任务设备及

应用操控，掌握任务规划与航

线规划方法。

5. 培养学生对飞行安全的意

识和规范操作的能力。

课程目标3、4、5

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机飞行原理及应用 8 8

第二章：飞控系统及应用 8 8

第三章：飞行操作技巧及应用 16 16

第四章：模拟飞行与实际飞行训练 16 16

第五章：无人机任务设备及应用操控 16 16

合 计 64 64

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1
1.1多旋翼无人

机飞行原理

课程目标1、2 理论讲解

2
1.2 固定翼无

人机飞行原理

课程目标1、2 理论讲解
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3
1.3无人直升机

飞行原理

课程目标1、2 理论讲解

4
2.1飞控系统的

组成与功能

课程目标1、2 理论讲解

5
2.2飞控系统的

调试与校准

课程目标1、2 工匠精神 增强责任感 理论讲解

6
3.1飞行前准备课程目标3、4、

5

理论讲解

7
3.2飞行操作基

础

课程目标3、4、

5

理论讲解

8
3.3高级飞行技

巧

课程目标3、4、

5

安全意识 培养安全意

识

理论讲解与实践操

作

9

4.1模拟飞行软

件的安装与设

置

课程目标3、4、

5

理论讲解

10
4.2实际飞行训

练

课程目标3、4、

5

理论讲解

11
5.1任务设备的

组成与功能

课程目标3、4、

5

理论讲解

12
5.2任务规划与

航线规划

课程目标1、2、

3、4、5

守法 法律意识 案例分析

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完成情

况、飞行实践表现。 课程目标1-5

实践操作考核（30%）

通过模拟飞行和实际飞行操

作考核学生的飞行技能。 课程目标3、4、5

期末考试（40%）

闭卷考试，重点考察学生对飞

行原理、飞控系统及任务应用

的掌握程度。

课程目标1-5
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I

建议教材

及学习资料

教材与参考书目：

1. 教材：

- 《无人机操控技术》。

2. 参考书目：

- 《无人机飞行原理与应用》。

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项

备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试

审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机航拍技术 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师
李年攸、王聪、张琳

芳

修读方式 必修 选修 学 分 3

开课学期
第二

学期
总学时 48 其中实践学时 16

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

先修课程：无人机概论与飞行法规

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程旨在培养学生掌握无人机航拍技术及后期处理能力，帮助学生在影视制作、

新闻报道、地理测绘等领域应用无人机航拍技术。课程结合理论讲解与实践操作，

注重学生实际动手能力和创意表达能力的培养。无人机及相关专业的核心课程，旨

在培养学生掌握无人机航测数据的采集与处理能力。课程结合理论讲解与实践操

作，注重数据处理能力的培养，使学生能够完成航测数据的处理与分析，并将成果

应用于实际工程中。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握无人机航拍的基本概念、原理及设备操作。无人机航测数据采集的基本原

理和方法.

2. 熟练运用航拍镜头语言，完成高质量的航拍任务。

3. 掌握航拍构图与拍摄技巧，提升画面美感。熟练使用数据处理软件，完成航测

数据的预处理、拼接、滤波等操作。

4. 学会使用后期处理软件，对航拍素材进行编辑与优化。能够对处理后的数据进

行分析，生成正射影像、数字高程模型、三维模型等成果。

5. 培养学生对飞行安全的意识，确保合法合规飞行。 培养学生对航测数据处理的

规范意识和质量控制能力。
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D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.无人机航拍

1. 掌握无人机航拍的

基本概念、原理及设备

操作。无人机航测数据

采集的基本原理和方

法.

2. 熟练运用航拍镜头

语言，完成高质量的航

拍任务。

课程目标1、2

2.航拍素材进行编辑与

优化

3. 掌握航拍构图与拍

摄技巧，提升画面美

感。熟练使用数据处理

软件，完成航测数据的

预处理、拼接、滤波等

操作。

4. 学会使用后期处理

软件，对航拍素材进行

编辑与优化。能够对处

理后的数据进行分析，

生成正射影像、数字高

程模型、三维模型等成

果。

5. 培养学生对飞行安

全的意识，确保合法合

规飞行。 培养学生对航

测数据处理的规范意识

和质量控制能力。

课程目标3、4、5

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机航拍概述 2 2

第二章：航拍设备与配置 2 2

第三章：航拍镜头语言 4 4

第四章：航拍操作技巧、无人机航测数据采集 8 8

第五章：航拍构图与拍摄、数据处理软件应用 8 8

第六章：后期处理与编辑、数据分析与应用 8 8
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第七章：综合实践项目 16 16

合 计 32 16 48

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1
1.1 无人机的定

义与分类

课程目标1、

2

理论讲解

2

1.2无人机航拍的

发展趋势及应用

领域

课程目标1、

2

大疆无人机民族自豪感 理论讲解

3

1.3无人机航拍的

法律法规与飞行

安全

课程目标1、

2

守法 法律意识 理论讲解

4
2.1多旋翼无人机

系统的组成

课程目标1、

2

理论讲解

5

2.2航拍相机、镜

头选择与云台系

统

课程目标1、

2

理论讲解

6
2.3电池管理、存

储卡与数据传输

课程目标1、

2

理论讲解

7
3.1经典构图法则 课程目标1、

2

理论讲解

8
3.2高低空视角与

透视效果的利用

课程目标1、

2

理论讲解与实践操

作

9
3.3动态捕捉与静

态展现

课程目标1、

2

理论讲解
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10

4.1飞行前检查与

设备调试、航测技

术

课程目标3、

4、5

理论讲解

11

4.2起飞、飞行姿

态控制与降落、航

测数据采集流程

课程目标3、

4、5

飞行安全 提高飞行安全 理论讲解

12

4.3特殊环境下的

航拍技巧、飞行前

准备

课程目标3、

4、5

案例分析

13

5.1风景、建筑、

人文等场景的航

拍构图、常用数据

处理软件

课程目标3、

4、5

隐私 道德意识 理论讲解

14

5.2不同时间段的

光线变化与色彩

运用、数据预处理

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

15

5.3实践拍摄练习

与现场指导、数据

质量评估

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

16

6.1基础图像处理

软件、数据质量评

估

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

17

6.2视频编辑软

件、成果输出与应

用

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

18

6.3色彩校正、剪

辑节奏、特效添加

与音频处理、案例

分析

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作

19
7.1分组完成航拍

任务，包括前期策

课程目标3、

4、5

理论讲解与实践操

作
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划、拍摄与后期制

作

20
7.2项目展示与作

品评审

课程目标1、

2、3、4、5

理论讲解与实践操

作

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况及实践操作表现 课程目标1-5

项目考核（40%）
通过综合实践项目的完

成情况进行评分
课程目标3、4、5

期末考试（30%）

闭卷考试，重点考察学

生对航拍技术与后期处

理的掌握程度

课程目标1-5

I

建议教材

及学习资料

1. 教材：

- 《无人机航拍技术》（西北工业大学出版社）《无人机测绘技术（微课版）》。

2. 参考书目：

- 《无人机航拍技术与技巧》。

- 《无人机航拍应用与实践》。

- 《无人机摄影测量技术与应用》。

- 《无人机航测与数据处理》。

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项
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备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试

审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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三明学院 无人机智能控制工程微专业教学大纲

课程名称 无人机系统维修与维护管理 课程代码

课程类型

通识课 学科平台和专业核

心课

专业方向 专业任选 

其他

授课教师 黄锦成

修读方式 必修 选修 学 分 2

开课学期
第二

学期
总学时 32 其中实践学时 16

混合式

课程网址
非必填，根据实际填写

A

先修及后

续

课程

先修课程：无人机结构与系统

B

课程描述

课程性质与任务：

本课程旨在培养学生掌握无人机系统的维修与维护管理能力，使学生能够对无人机

系统进行日常维护、故障检测与排除，并具备一定的维护管理能力。课程以实践操

作为主，理论讲解为辅，注重学生动手能力和问题解决能力的培养。

C

课程目标

教学目标：

1. 掌握无人机系统的日常维护流程和方法。

2. 熟练进行故障检测与维修，能够快速定位并解决常见故障。

3. 了解无人机维护管理的基本要求，掌握维护记录与文档管理。

4. 培养学生对飞行安全的意识，确保维修与维护操作规范。
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D

课程目标与

毕业要求的

对应关系

毕业要求 毕业要求指标点 课程目标

1.无人机故障检测与维

修

1. 掌握无人机系统的

日常维护流程和方法。

2. 熟练进行故障检测

与维修，能够快速定位

并解决常见故障。

课程目标1、2

2.无人机维护管理

3. 了解无人机维护管

理的基本要求，掌握维

护记录与文档管理。

4. 培养学生对飞行安

全的意识，确保维修与

维护操作规范。

课程目标3、4

E

教学内容

章节内容
学时分配

理论 实践 合计

第一章：无人机系统维护 4 8

第二章：故障检测与维修 4 10

第三章：维护管理 8 6

第四章：综合实践项目 16 8

合 计 16 16 32

F

教学方式

课堂讲授 讨论座谈 问题导向学习 分组合作学习

专题学习 实作学习 探究式学习 线上线下混合式学习

其他

G

教学安排

授课

次别
教学内容

支撑课程

目标

课程思政融入

（根据实际情况至少填写3

次）

教学方式

与手段

思政元素 思政目标

1
1.1日常维护流程 课程目标1、

2

理论讲解
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2
1.2维护工具与设

备

课程目标1、

2

安全意识 培养安全意识 理论讲解

3
1.3维护管理 课程目标1、

2

理论讲解

4
2.1故障检测方法 课程目标1、

2

理论讲解

5
2.2维修操作 课程目标3、

4

工匠精神 增强责任感 理论讲解

6
2.3实战案例分析 课程目标3、

4

理论讲解

7
3.1维护管理体系 课程目标3、

4

理论讲解

8
3.2维护文档管理 课程目标1、

2

理论讲解与实践操

作

9
3.3安全与法规 课程目标1、

2

飞行安全 提高飞行安全 理论讲解

10
4.1项目任务 课程目标3、

4

理论讲解

11
4.2 项目实施 课程目标3、

4

理论讲解

12
4.3成果展示与评

价

课程目标1、

2、3、4

案例分析

H

评价方式

评价项目及配分 评价项目说明 支撑课程目标

平时成绩（30%）

包括课堂表现、作业完

成情况及实践操作表

现。

课程目标1-4

实践操作考核（40%）
通过综合实践项目的完

成情况进行评分。
课程目标3、4
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期末考试（30%）

闭卷考试，重点考察学

生对维修与维护管理的

掌握程度。

课程目标1-4

I

建议教材

及学习资料

1. 教材：

- 《无人机维修与维护技术》。

2. 参考书目：

- 《无人机维护技术》。

- 《无人机维修保养一对一教学技术详解》。

J

教学条件

需求

无人机vr虚拟仿真实训区

K

注意事项

备注：

1.本课程教学大纲F—J 项同一课程不同授课教师应协同讨论研究达成共同核心内涵。经教

学工作指导小组审议通过的课程教学大纲不宜自行更改。

2.评价方式可参考下列方式：

(1)纸笔考试：平时小测、期中纸笔考试、期末纸笔考试

(2)实作评价：课程作业、实作成品、日常表现、表演、观察

(3)档案评价：书面报告、专题档案

(4)口语评价：口头报告、口试

审批意见

课程教学大纲起草团队成员签名：

2025年02月26日

专家组审定意见：

同意

专家组成员签名：

2025年02月26日

学院教学工作指导小组审议意见：

同意

教学工作指导小组组长：

2025年02月26日
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